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(i) Un processus réel scalaire X tq (&, #B) = (R, B(R)) est un (processus de) bruit
blanc ssi :

(a) X est stationnaire en covariance ;

(b)EX=0 (eEX=0,VteT);

C)VX=c?.l1r (ieC (X, X)=02.8¢, V (s, t) € T?),
ou It = (3st)(s,1) désigne I'opérateur identité.
(ii) Par suite, X posséde une densité spectrale constante.

(iii) En particulier, si T = N*t = {1,..., T}, on peut écrire les conditions (a) et (b) sous
forme matricielle

EX =0,
(1)
VX =62 I,

ou X désigne le vecteur aléatoire Q — R'.

Cette notation est souvent utilisée dans le modeéle de régression multiple et
conduit a l'estimation par la méthode des mco.

(iv) En théorie des processus, les bruits blancs usuels sonttqTcNou T c Z.


http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/P/Processus_stochastique.pdf
http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/P/Processus_stationnaire_en_covariance.pdf
http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/I/Identite.pdf
http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/D/Densite_spectrale.pdf
http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/V/Vecteur_aleatoire.pdf
http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/M/Modele_de_regression_multiple.pdf
http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/M/Methode_des_moindres_carres_ordinaires.pdf
http://jeanalain.monfort.free.fr/Dicostat2005/T/Theorie_des_processus.pdf



