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(i) On considere un modéle de régression linéaire standard exprimé dans I'espace
des observations :

(1) y = Xb+u, avec Eu =0,

et comportant un terme constant (ie tq eg x; = ey) (cf constante). On suppose que
les coordonnées de u forment une suite iid selon une Ip dont la fr est notée F.

Soitp € ]0, 1[ et ¢, : R— R une fonction numérique définie par :
() cole) = {pP-1(A(e))}- el
ou A (¢) ={e € R: £<0}et1(P)désigne la fonction indicatrice d’'une partie B — R.

On appelle parfois estimateur quantilaire d’ordre p de b tout vecteur aléatoire b,
qui réalise un minimum de la fonction :

(2)  don(b) = Zn=1" Cp (Yn - Xn b)
prab e RX.

(i) On montre que, si u est homoscédastique (ie V u = o® . Iy) (cf
homoscédasticité), alors :

(4)  plimybon = b+F'(p)ex, ol ek =(1,..., 1) e R
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