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(i) On appelle spline polynémiale une fonction spline dont les « composantes »
élémentaires sont des fonctions polynémiales.

(i) Dans le cas scalaire, une telle fonction spline s’écrit sous la forme :
(1) Sp (X) = 2j=1p 1([a,~-1 , a,-]) . Pj (X), avec Pj (X) = 2i=1n bji . Xi ,

dans laquelle P; (x) est définie sur un segment [ai.1 , @] (j = 1 ,..., p, avec ag donné) et
assortie de conditions de continuité ou de dérivabilité.

(iii) Ainsi, on peut rechercher des polynomiales « contigues » P; (x) et Pj+1 (X) (j € Np-1¥)
vérifiant, aux points charniéres a; , une propriété :

(a) de continuité les unes pr aux autres en ces points ;

(b) de dérivabilité (égalité entre pentes), les dérivées en ces mémes points devant
étre égales.
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